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Yksityisraiteiden merkitys rautatiekuljetuksille

Merkittdava osa rautatiekuljetuksista joko lahtee tai saapuu yksityisraiteilta,
usein seka etta

' Suomessa yli 1000 kilometria yksityisraiteita:
teollisuuslaitoksilla, satamissa, logistiikkaterminaaleissa...
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Ggf)} Suomessa 208 yksityista rataverkon haltijaa
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Q =1l Liikenteen hallinta ja ratakapasiteetin jako on rataverkon haltijan vastuulla
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Lilkenteenhallinta yksityisraiteilla

Kuvaldhde: SA-kuva:

Lahden junaldhettdja 13.4.1942
(Ltn Vilho Koivumaki)

Karhumdkeldinen vaihdemies (Sot Virk Unto
Hamaldinen)

Voisiko asialle tehda jotain?
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Lilkenteenhallinta yksityisraiteilla — tunnistetut haasteet

Raideliikenteen ja
siihen vaikuttavien
tapahtumien
ennustettavuus ja
huomiointi heikkoa

Tilannekuva
puuttuu

Rataverkonhaltija

vastaa Useita
rataverkkonsa operaattoreita ja
prosesseista ja toimijoita
turvallisuudesta

Kunnossapidon ja
ratatdiden

yhteensovittaminen

haasteellista

Kommunikointi
hidasta
(useita tahoja ja

jarjestelmia)

Jaljitettavyys
tapahtumiin

puuttuu

Onnettomuudet ja
turvallisuusriskit
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Esiselvitys: 3 satama- ja 1 teollisuusratapihaa



Tavoite monitoimijaymparistossa
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Satama / Teollisuus
Rataverkon haltija

Satamaoperaattori

Kunnossapito
Vaihtotydoperaattori
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Reaaliaikainen
tilannekuva

d

Lapindkyvyys

Tasmallinen ja
sujuva liikenne

—

Turvallisuus
parantuu
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Fintraffic Raide Oy

Vaylavirasto
Liikenteenohjaus
Vaihtotydoperaattori



Tilannekuvajarjestelman nakokulmat
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ﬁ% / «  Rataverkon haltija, valvomohenkilésts, _ H ' -
lilkenteesta ja turvallisuudesta vastaavat E
Raidevarukset ja hairiotilanteet
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Bty *  Liikkuvat kohteet alueella

B - "‘\\ *  Varoituslaitokset, vaihteet Mobiilikdytté
R . *  Kameravalvonta *  Rataverkon haltija, lupaprosessin henkilat,

. --‘-\.‘\_\- L "
M = alueella operoivat, valvomohenkildkunta,

turvallisuushenkilstd
+  Tilannekuva, tehtdvat, tehtdvien yllapito

. .| Raideliikenteen ja
kunnossapidon suunnittelu ja

e
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*  Rataverkon haltija, vaihtotyGoperaattorit,
kunnossapitotoimijat, satamaoperaattorit
Raidevarausten suunnitelma —

[ 3 — palvelupaikka, vaihtotyt, kunnossapito

' — Saapuvat ja I3htevit junat

. Raiteeseen liittyvat hairidtilanteet ja
vaikutus liikenteelle

*  Raidevarauksen tehtdvan tila

*  Tapahtumaan liittyvat keskustelut
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Hyodyt tilannekuvajarjestelmasta

Yksi paikka tiedolle Aikataulumuutokset
Ratakapasiteetin ja Reaaliaikainen reagointi
palvelupaikkakapasiteetin hallinta aikatauluissa tapahtuviin

Juna-aikataulut ja niihin liittyvat muutoksiin

varaukset yhdessd paikassa

Kunnossapidon sovittaminen
raideliikenteeseen

Yhteistyo

Kaikki eri toimijat nakevat saman
tiedon ja voivat reagoida
tapahtumiin reaaliajassa

Tapahtumaloki

Todenmukaisemmat varausajat ja
kapasiteetin suunnittelu

Jaljitettavyys poikkeustilanteissa

Keskustelu ja ilmoitukset
operatiivisessa toiminnassa
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Tapahtuman elementit

aika

Kunnossapito- Junaoperaattori Kunnossapito-
operaattori Ratakapasiteetti operaattori
A

L 4

Te)1(e K14 (s} vaunujen purku/lastaus

Raiteiston : Y : Raiteiston

lumen poisto Rataverkon haltija puhdistus
Palvelupaikan kdyttdoikeus
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Saapuvat Lihtevat
junat junat
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Yhdistetty nakyma

= Kaikki toiminnallisuudet
kaytettavissa samassa

MLIEAA TRERHILIME B & = ; ; ="
S - .= = nakymass
23,00 2023 0N .-"" =
S | » Nykyhetki ja +/- 3 kk
tarkastelu
- = Junien aikataulut
'.Il! * Tapahtumat kartalla
8 L = aikajanan kanssa
[a — L o * Tapahtumaan voi luoda
i ﬁ vaiheita
o —_— = Tapahtumaan voi liittya
E || e % keskustelua
* Tapahtumaloki
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Tunnistettuja jatkokehityskohteita

Varoituslaitosten
vika- ja tilatiedot

VAK-luokittelu ja
vaunumadrat

Erilaisten
liikkuvien
kohteiden
sijainnit

Vaunujen
= automaattinen
- laskenta

- y - alueittain
Ratakapasiteetin %

suunnittelu ja
tilannekuva

Vaihteiden
tilatiedot

Junat
Keskustelut

Asiakastarpeiden mukaan lisimoduulien kehitys
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GoAL fi

AUTONOMOUS
TRAIN

The strict environmental targets set by the EU are
in favour of developing the electric modes of
transport, and railway transport is the most
energy efficient way to transport goods by land.




Anssi Krooks
+358 40 725 6020

anssi.krooks@ proxion fi

Markus Jaatinen
+358 50 598 8470

markus.jaatinen@ proxion.fi

WE KEEP \

THE WORLD

ON TRACK \
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